Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdot budowlanych
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1. Czg$¢ ogolna
1.1 Nazwa i adres inwestycji:

Kompleksowy remont systemu o$wietlenia ulicznego miasta i gminy Bytom Odrzanski —
etap I1.

Nazwa i adres Zamawiajacego:

Gmina Bytom Odrzanski; Rynek 1, 67-115 Bytom Odrzanski
1.2. Przedmiot 1 zakres robot

a) zestawienie obiektow charakteryzujacych inwestycje

Remont oswietlenia ulicznego miasta i gminy w zakresie istniejacej sieci o$wietleniowej:
— Wwymiana elektronicznych uktadéw stabilizacyjno - zaptonowych w istniejacych
oprawach o$wietleniowych,
— Wymiana zrodet $wiatta w istniejacych oprawach oswietleniowych.

b) zakres i rodzaj rob6t budowlanych:

— demontaz osprzgtu elektrycznego (dlawik, kondensator, uktad zaptonowy) w oprawie
o$wietleniowej zainstalowanej na wysiggniku lub trzpieniu stupa,

— montaz elektronicznego uktadu stabilizacyjno - zaptonowego W oprawie
o$wietleniowej zainstalowanej na wysiggniku lub trzpieniu stupa,

— wymiana lampy sodowej oraz zabiegi konserwacyjne (czyszczenie korpusu oprawy,
klosza, wnetrza komory lampowej) w oprawach o$wietlenia zewngtrznego
zainstalowanych na wysiggniku lub trzpieniu stupa.

W ramach realizacji przedmiotu zamowienia wykonawca wykona rowniez unieszkodliwienie
powstatych odpadoéw niebezpiecznych (lampy sodowe) zgodnie z wymaganiami okre§lonymi
w ustawie z dnia 27.04.2001 r. o odpadach.

1.3. Informacje o terenie budowy.
Na terenie budowy znajduje sig sie¢ elektryczna i telekomunikacyjna.
Zasady 1 termin przekazania placu budowy nalezy ustali¢ z wiascicielami drog.

1.4. Organizacja robdt, przekazanie placu budowy.

Organizacj¢ robot 1 przekazanie placu budowy nalezy ustali¢ z zamawiajacym oraz z
zarzadcami drég.

Przed przystapieniem do robot nalezy uzyska¢ zgode Enea Operator Spotka z o0.0. Rejonu
Dystrybucji Nowa Sol.

Zgoda winna by¢ wydana po wylaczeniu linii napowietrznej 1 kablowej lub nalezy uzyskaé
zgodg na pracg pod napigciem.

1.5. Zabezpieczenie interesow osob trzecich.
Zapewnienie dostgpu do drogi publicznej — inwestycja w pasie drog wojewodzkich i
gminnych.

Ochrona przed pozbawieniem mozliwosci korzystania z energii elektrycznej — poprzez
spelienie warunkow zawartych w przepisach szczeg6élnych.



Ochrona przed pozbawieniem doptywu $wiatta dziennego do pomieszczen przeznaczonych na
staly pobyt ludzi — poprzez spetnienie warunkéw zawartych w przepisach szczegolnych.

Ochrona przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez hatas, wibracje, zakldcenia
elektryczne, promieniowanie - poprzez speilnienie warunkow zawartych w przepisach
szczegblnych.

Ochrona przed zanieczyszczeniem powietrza, wody i gleby - poprzez spelienie warunkoéw
zawartych w przepisach szczegolnych.

1.6. Ochrona srodowiska

Zgodnie z art. 47 e Ustawy z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy Prawo ochrony
srodowiska (Dz.U. nr 100, poz. 1085 z pdz. zm.) usunigcie drzew i krzewow z terenu budowy
moze nastapi¢ za zezwoleniem organu gminy.

Zgodnie z rozporzadzeniem Rady Ministrow z dnia 9.11.2004 r. w sprawie okreslenia
rodzajow przedsigwzig¢ mogacych znaczaco oddzialywac na srodowisko oraz szczegdétowych
uwarunkowan zwiazanych z kwalifikowaniem przedsigwzigcia do sporzadzania raportu
oddzialywania na srodowisko (Dz. U. Nr 257 poz. 2573) przedsigwzigcie nie jest zaliczone do
przedsigwzi¢¢ dla ktorych moze by¢ wymagany raport.

1.7 Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie.

Kierownik budowy jest zobowiazany sporzadzi¢, lub zapewni¢ sporzadzenie przed
rozpoczeciem budowy plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Plan bioz na budowie sporzadza si¢ jezeli przewidywane roboty budowlane maja trwa¢ dtuze;j
niz 30 dni roboczych i1 jednocze$nie begdzie przy nich zatrudnionych co najmniej 20
pracownikow lub pracochtonnos¢ planowanych robot bedzie przekracza¢ 500 osobodni.

Kierownik budowy zobowiazany jest wyposazy¢ teren w sprzet pozarniczy i ratowniczy oraz
srodki gasnicze zgodnie z zasadami okre§lonymi w odrgbnych przepisach.

Zobowiazany jest zapewni¢ osobom przebywajacym na terenie budowy bezpieczenstwo 1
mozliwo$¢ ewakuacji.

Zobowiazany jest zaznajomi¢ pracownikOw z przepisami przeciwpozarowymi, ustali¢
sposoby postgpowania na wypadek powstania pozaru.

1.8. Ogrodzenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany jest do przedstawienia inspektorowi nadzoru inwestorskiego
lub zamawiajacemu projektu zagospodarowania placu budowy lub szkicow plandéw
organizacji i ochrony placu budowy, oraz uzyskania jego akceptacji, ogrodzenia i
utrzymania porzadku na placu budowy, utrzymania w czysto$ci drog publicznych i ulic
przy placu budowy.

1.9. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Wykonawca opracuje i uzgodni z inspektorem nadzoru projekt zabezpieczenia chodnikéw 1
jezdni dla budowy usytuowanej przy ulicy wymagajacej odpowiednich zabezpieczen, a
takze uzyska odpowiednie uzgodnienia.

1.10 Grupa, klasa 1 kategoria robot

45316110 — 9 Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego
45311200 — 2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych.
90100000 — 8 ustugi gromadzenia i utylizacji odpadoéw
90121200 — 3 ustugi transportu odpadoéw



2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych
2.1 Wymagania ogdlne dotyczace wlasciwosci materiatow i wyrobow.

Przy wykonywaniu robot budowlanych nalezy stosowa¢ wyroby budowlane o
wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidiowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych okre§lonych w art. 5 ust. 1
ustawy Prawo budowlane, dopuszczone do obrotu powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie.

Zastosowane do realizacji kompleksowego remontu systemu o$wietlenia ulicznego miasta i
gminy elektroniczne uktady stabilizacyjno - zaptonowe i wysokoprezne lampy sodowe musza
spelnia¢ zgodnie z opracowana dokumentacja nastgpujace szczegbélowe wymagania w
zakresie parametrow technicznych i uzytkowych.

Szczegdtowe wymagania dotyczace elektronicznych uktadéw stabilizacyjno-zaptonowych:
Jednoelementowe elektroniczne uktady stabilizacyjno-zaptonowe do lamp sodowych
wysokopregznych:

— z mikroprocesorowym kontrolerem,

— zregulacja mocy §wiecenia zrodet §wiatla,

— Z autonomicznym zegarem astronomicznym,

— oraz ztaczem, ktore pozwala na tworzenie inteligentnych systemow sterowania

instalacjami o$wietlenia z dwukierunkowa komunikacja.

Parametry techniczne elektronicznych uktadow stabilizacyjno-zaptonowych:

— zintegrowany sterowany procesorowo uktad zaptonowy stabilizujacy parametry

zrodla Swiatla,

e wysokoczgstotliwo$ciowa praca dla maksymalnej efektywnosci,

e stabilny uktad zaptonowy do 5 kV pozwalajacy na zapton rozgrzanych Zrodet
Swiatla,

e peha kontrola tuku wytadowczego pozwalajaca na zwigkszenie jasnosci Swiecenia
1 wydhluzenie czasu pracy zrodta §wiatla,

e brak efektu stroboskopowego,

o . migkki start” oraz stabilna praca z eliminacja rezonanséw akustycznych zrodta
Swiatla, brak efektu migotania

— zuzycie energii do 50% mniejsze w stosunku do tradycyjnych statecznikow
elektromagnetycznych,

— znacznie wydluizony czas pracy zrodet S$wiatta dzigki mikroprocesorowemu
sterowaniu tukiem wyladowczym, praca z wyeksploatowanymi zrodlami $wiatla,
ktére w tradycyjnych uktadach juz ,,mrugaja” lub nie zapalaja si¢ wcale,

— limitacja mocy uszkodzonego zrodta Swiatta w celu utrzymania jego ciaglej pracy,

— wspodlczynnik kompensacji mocy biernej cos fi > 0,95 (0,98), ograniczenie strat mocy
biernej niemal do zera,

— szeroki zakres napie¢ zasilajacych od 190 V — 270 V, stabilna praca w kazdych
warunkach zasilania, wydluzenie czasu Zycia Zrodta swiatla,

— autonomiczne, kalendarzowe sterowanie moca zrddla $wiatla (Sciemnianie o
okreslonej porze wieczorowo-nocnej),

— mozliwos¢ zdalnej kontroli zarowno czasem jak i jasno$cia §wiecenia zrodel Swiatta,
wspolpraca z czujnikami o§wietlenia,

— otwarte zlacze sterujace.



Szczegbdlowe wymagania dot. zrodel $wiatla sodowych:

Do wymiany zrédet §wiatta w istniejacych oprawach zastosowa¢ wysokoprezne lampy
sodowe SON-T PIA Plus 70W, 100W i 150W lub zamienne o podwyzszonym strumieniu
$wietlnym z ceramicznym jarznikiem z zintegrowana antena zaptonowa gwarantujaca dtuzsza
zywotno$¢ lamp, redukcje czasu ponownego zaptonu do niecatych 30 s, utrzymujaca strumien
Swietlny na poziomie do 90% strumienia znamionowego przy 16.000 godzin uzytkowania
oraz znacznie redukujaca koszty utrzymania o$wietlenia. Wysoka skuteczno$¢ swietlna dla
lamp sodowych 70W - 6.600 Im, 100W - 10.700 Im, 150W - 17.500 Im. Nalezy zastosowac
lampy wyprodukowane z zachowaniem najwyzszej troski o srodowisko naturalne, w ktérych
wyeliminowano zawarto$¢ otowiu.

Elektroniczne uktady stabilizacyjno-zaptonowe oraz wysokoprezne lampy sodowe musza byé
cechowane znakiem CE uprawniajacym do sprzedazy na terenie Unii Europejskiej lub RP.

2.2. Wymagania ogélne dotyczace przechowywania, transportu, warunkow dostaw,
sktadowania i kontroli jako$ci materiatlow i wyrobow.

Wykonawca zapewni wtasciwe sktadowanie i zabezpieczenie materiatdéw na placu budowy.
2.3. Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiatly, elementy budowlane i
urzadzenia wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot
budowlanych odpowiadaty wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane
oraz wymaganiom szczegdtowym podanym w punkcie 2.1.

Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru inwestorskiego sposob i termin przekazania
informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materialow oraz elementow
konstrukcyjnych do wykonania robdt, a takze o aprobatach technicznych lub certyfikatow
zgodnosci.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty 1 elementy budowlane dostarczone przez wykonawcg na plac budowy, ktore nie
uzyskaja akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie
usunigte z placu budowy.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow.

Dokumentacja projektowa nie przewiduje wariantowego stosowania materiatow.

3. Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn do wykonywania robot budowlanych
Wykonawca zobowiazany jest do uzywania takiego sprzgtu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot.

Sprz¢t powinien by¢ zgodny z wymaganiami okreSlonymi w szczegolowych

specyfikacjach technicznych wykonania rob6t remontowych dla konkretnych rodzajow
robot.



4. Wymagania dotyczace Srodkow transportowych.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkéw transportu poziomego,
jakie nie spowoduja uszkodzen przewozonych materialéw 1 elementéw (szczegdlnie
wielkogabarytowych) oraz urzadzen.

5. Wymagania dotyczace wlasciwosci wykonania rob6t budowlanych.
5.1. Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa lub kontraktem,
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa 1 wymaganiami specyfikacji technicznych oraz
Programem Zapewnienia Jakosci, projektem organizacji robot i poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

5.2. Roboty rozbidrkowe.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia robot rozbiérkowych na podstawie decyzji
wydanej przez wlasciwy organ.

5.3. Likwidacja placu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania
terenu wokot budowy. Uprzatnigeie terenu budowy stanowi wymog okreslony przepisami
administracyjnymi o porzadku.

6. Kontrola, badania i odbior wyrobow i robot budowlanych.
6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot, jakosci wyrobow budowlanych,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania
materiatow 1 robot. Wykonawca bgdzie prowadzil pomiary i badania materiatow oraz robot
z czgstotliwoscia gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych.

6.2. Pobieranie probek.

Probki nalezy pobiera¢ losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru
inwestorskiego bedzie miat mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.

6.4 Badania prowadzone przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania

probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania, a wykonawca zapewni wszelka
potrzebna pomoc w tych czynno$ciach.



6.5. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt. 13 ustawy Prawo budowlane.
Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej
i udostepnienia do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét.
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot i prowadzenia ksiazki obmiarow.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot wykonywanych zgodnie z
dokumentacja projektowa i1 specyfikacja techniczna w ustalonych jednostkach.

Ksiazka  obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rzeczywisty obmiar robot
budowlanych. Obmiaru wykonanych robét dokonuje w sposob ciagly kierownik budowy.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot 1 materiatow.

Dhugosci migdzy wyszczegdlnionymi punktami bgda obmierzane poziomo, wzdtuz linii
osiowej i podawane w [m].

Sprzet 1 urzadzenia beda okreslane w [szt.]. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo
beda okreslane w kilogramach [kg].

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez wykonawce. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet pomiarowy wymagania badan atestujacych to wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego wazne Swiadectwa.

7.4. Czas przeprowadzenia pomiaréw.

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystegpujacej dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
robot ulegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

8. Odbior robot budowlanych.

Wystepuja nastgpujace rodzaje odbiorow:

Odbidr czesciowy 1 etapowy, odbidr koncowy, odbior po okresie rekojmi, odbidr
ostateczny ( pogwarancyjny).

Ponadto wystgpuje rozruch technologiczny.

8.1. Odbior czgsciowy 1 odbidr etapowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czegs$ci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze konicowym robot. Odbioru robot
dokonuje inspektor nadzoru inwestorskiego.

8.2. Rozruch technologiczny.
O potrzebie i zakresie rozruchu technologicznego decyduje zamawiajacy podajac
odpowiednie ustalenia w umowie.



8.3. Odbior koncowy.

Odbidr koncowy przeprowadza si¢ w trybie 1 zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie

o wykonanie robot budowlanych.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite  zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego  bedzie
stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym  fakcie inspektora nadzoru inwestorskiego oraz
przedstawiciela Enea Operator Spotka z 0.0. Rejon Dystrybucji Nowa Sol.

Odbiér koncowy robot nastapi  w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez inspektora nadzoru inwestorskiego zakonczenia robot i
przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
inspektora nadzoru inwestorskiego 1 wykonawcy. W sklad komisji musi wchodzi¢
przedstawiciel Enea Operator Spotka z 0.0. Rejon Dystrybucji Nowa Sol.

Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior po okresie czynnosci.

Pod koniec okresu rgkojmi zamawiajacy lub wiasciciel obiektu organizuje odbior ,,po
okresie rgkojmi”.

8.5. Odbidr ostateczny — pogwarancyjny.

Odbior ostateczny — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z
usunig¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym oraz przy odbiorze po okresie
rekojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny  bedzie  dokonany na podstawie oceny  wizualnej
obiektu.

8.6. Dokumentacja powykonawcza, instrukcje eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w

dokumentacji projektowej umozliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawcze]
obiektu budowlanego.



8.7. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot
odbioru koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
a) dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
b) dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
c) wyniki pomiaréw kontrolnych, zgodnie ze specyfikacja techniczna,
d) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie ze
specyfikacja techniczna,
e) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.
Nalezy ustali¢, jakie sa wymogi odbioru przez przedstawiciela Enea Operator Spotka z o.o.
Rejon Dystrybucji Nowa So6l.

9. Rozliczenie robot

Rozliczenia obejmuja nastgpujace roboty:

Roboty tymczasowe 1 towarzyszace, roboty budowlane i instalacyjne objete zawarta

umowa o wykonanie obiektu zgodnie z kontraktem.

10. Dokumenty odniesienia

10.1 Dokumentacja techniczna

Dokumentacja techniczna sktada si¢ z:

Tom I Zalozenia projektowe realizacji remontu systemu o$wietlenia dla poszczegdlnych
ulic i drog miasta i gminy Bytom Odrzanski — wdrozenie elektronicznych
uktadow stabilizacyjno-zaptonowych.

Tom Il  Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

Tom IIl  Kosztorys inwestorski

Tom IV  Przedmiar rob6t

Zamawiajacy przekazuje wykonawcey 1 egzemplarz dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej wykonania robot oraz przedmiar robot.

Wykonawca opracuje materiaty niezbedne do zgloszenia.

Wykonawca uzyska zgodeg na zajgcie pasa drogowego od zarzadcow drog.
10.2 . Wykaz publikacji wykorzystanych do opracowania dokumentacji technicznej

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 roku, w sprawie metod 1i
podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczenia planowanych kosztow prac
projektowych oraz planowanych kosztow robot budowlanych okre§lonych w programie
funkcjonalno - uzytkowym Dz.U. nr 130 poz. 1389.



Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09. 2004 r. ,,W sprawie szczegoétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego”.

Karty katalogowe elektronicznych zaptonnikow.
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